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VyzkousSejte si funkci 3-osého akcelerometru v senzoru 4vl
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Co je cilem:

Zjistit na jakém principu funguje akcelerometr. Sestrojte detektor pohybu zalozeny na zméné
polohy akcelerometru. Gravitacni zrychleni je pfitomné i v klidovém stavu.

Teorile:

Akcelerometr je senzor zalozeny na méreni vychylky z klidové polohy. 3-osy akcelerometr je
schopny mérit soucasné hodnoty zrychleni v oséach x, y i z. Pomoci akcelerometru Ize sestavit
vektor pohybu - tedy smér pohybu v prostoru i s hodnotou zrychleni v daném sméru. Zrychleni je
uvedeno v jednotkach G - nasobcich gravitacniho zrychleni. Pro ¢lovéka je smrtelna hodnoty
zrychleni/zpomaleni okolo 20G, kdy dojde k poskozeni vnitfnich orgdnl. Kombinované senzory
akcelerometru, gyroskopu, magnetometru a napr. tlakoméru umoznuji sestavit jednotku pro
vyhodnoceni polohy pfedmétu a sestrojit napr. vyskovy/ smérovy stabilizator, ktery se vyuziva v
tolik populdrnich dronech.
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Ze stavebnich dilkl iTriangle sestavime méfici stojanek, na ktery pripevnime jednotku iTriangle
online, senzor 4v1 s dlouhym kabelem a bzucak. Pfipojeni senzoru 4v1 musi umoznovat volny
pohyb nezavisle na iTriangle jednotce.

Zkuste provést pohyb sensorem pokazdé v jedné ose tak, aby mérena hodnota byla konstantni -
zrychleni v dané ose je konstantni. DalSi variantou je pohybovat senzorem tak, aby hodnota
zrychleni byla nulové - rychlost je konstantni. Jaky je rozdil v pohybu senzoru? Nechte senzor v
klidu lezet na podlozce. Proc je hodnota v jedné nebo vice osach nenulova? Jaka je hodnoty
gravitacni konstanty? Jakou hodnotu zrychleni/ zaporného zrychleni(zpomaleni) ziskate
tlesknutim rukou se senzorem o druhou ruku?

V Uloze je pfipraveny program pro vyhodnoceni zmény polohy senzoru. Obdobné senzory slouzi
napfriklad v autoalarmech pro pripad odtazeni automobilu. V programu je nastavend proménna
mezni hodnota, pfi které je vyhodnocen pohyb senzoru v ose z a na zakladé které bzucak vyda
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kratky zvuk.

V programu je potreba osetfit vliv gravitac¢niho zrychleni, které se mUze v zavislosti na poloze
senzoru promitnout do jakékoliv osy.

Obrazovky programu a mereni:
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Fotky z postupu ulohy:
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Zdroje na internetu:

https://cs.wikipedia.org/wiki/Zrychleni

Technické poznamky:
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Osa z mifi pri polozeném senzoru zdola nahoru, osa x miri podélné od konektoru pres desti¢ku
senzoru a osa y pri¢né na osu x ve sméru popisu na desce plosnych spojd. Orientace os je
naznacena na desce plosnych spojd pro magnetometr, akcelerometr i pro gyroskop.

Metodické poznamky:
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