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Zadani:

VyzkousSejte si detekci pohybu pomoci PIR senzoru, ktery reaguje na infraCervené svétlo - teplotu
detekovaného télesa.

Varianta A

Zjistéte, jaky minimalni ¢as musi uplynout mezi dvéma pohyby v okoli ¢idla, aby je ¢idlo rozliSilo
(zotavovaci doba).

Varianta B

Prozkoumejte v jakém prostoru v okoli ¢idla je pohyb zaregistrovan, zda ma vliv na detekci
pohybu teplota pohybujiciho se objektu a jeho rychlost pohybu.
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Co je cilem:

Prozkoumat vlastnosti PIR senzoru.

Teorie:

InfraCervené zareni (IR) je Cast elektromagnetického spektra, které je pro ¢lovéka pouhym okem
neviditelné. Toto zafeni vyzafuji véechny pfedméty, které maji vys$si teplotu nez OK. Clovék ma
svou prirozenou teplotu kolem 37°C a proto vyzaruje nemalé mnozstvi tepla, které je mozné
zmeérit bez dotyku se senzorem infracerveného zareni (PIR).

PIR senzor je zalozeny na méreni teploty v rlznych segmentech svého zorného pole. V kazdém
segmentu je jednotlivé vyhodnocena aktudlni teplota a zaznamenana pro porovnani s dalSim
mérenim v segmentu. Pri pohybu teplého objektu mezi segmenty tak dojde k vyhodnoceni a
detekci pohybu.

Postup:

1. Ze stavebnich dilkl iTriangle sestavime méfici stojanek, na ktery pripevnime jednotku
iTriangle online, senzor PIR a generator ténu.
2. Nahrajeme do jednotky iTriangle online program.
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Varianta A

1. Spustime méreni na modulu senzor PIR. Graf zaznamenava, zda cidlo registruje pohyb
(hodnota 1) nebo neregistruje pohyb (hodnota 0). N4sim Ukolem je zjistit, za jak dlouhou
dobu od detekce pohybu je Cidlo schopné detekovat dalsi pohyb. Provedeme pohyb v
okoli ¢idla, graf se zvedne z 0 na hodnotu 1 a ¢ekame, dokud hodnota neklesne zpét na
0. Doba, kterd mezi témito dvéma stavy uplyne, je zotavovaci doba cidla. Toto
provedeme opakované a méreni ukoncime.

2. Je vhodné urcit aritmeticky prlimér zotavovaci doby z vétSiho poctu namérenych hodnot.

Varianta B

1. Spustime program.

2. Bzucak pri detekci pohybu v okoli ¢idla vyda akusticky signal. Prozkoumejme, v jakém
prostoru v okoli Cidla je pohyb zaregistrovan, zda ma vliv na detekci pohybu teplota
pohybujiciho se objektu a jeho rychlost pohybu. Dbejme na to, aby mezi jednotlivymi
pohyby uplynula minimalné zotavovaci doba.

3. Program ukoncime.

Dalsi naméty: PIR senzor by mél byt umistén tak, aby mifil vrcholem bilé plastové krytky
smérem k detekovanému predmétu. Pohybem pred senzorem mUzete ovérit jeho detekéni
vlastnosti a vyzvou pro experimentovani je "obelsténi" senzoru. Vyzkousejte, jak senzor umi
detekovat chladné predmeéty - napr. Clovék prekryty vychlazenou dekou z mrazaku. Pozna
senzor, kdyz pred sebou nese ¢lovék kartonovou desku? Je schopny detekovat pohyb i pres okno?

Obrazovky programu a mereni:

Varianta A

Snimek demonstrujici zotavovaci dobu senzoru PIR:
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Varianta B

Program code.itriangle:

- i ULOZIT £ ULOHY » START B ZASTAVIT NACITANI UDALOSTI
ITRIANGLE
| of Senzor pohybu
LOGICKE
— o
L=
SMYCKY
&
o tisk | Aktualni éas je
MATEMATICKE .\
(i} Bzudak
A
TEXT
(O]
= zapnina [ms] -
& Port: PIED
PROMENNE set_sound_ms 100
(=

VYSTUP


https://wiki.itriangle.cz/uploads/images/gallery/2018-12-Dec/UgTAzDemhymewA5u-009.1-zotavovací-čas.PNG
https://wiki.itriangle.cz/uploads/images/gallery/2018-12-Dec/oOSCVfzfsduljdD7-program-009.-1.PNG

Fotky z postupu ulohy:

Zdroje na internetu:

https://www.zabezpecovaci-zarizeni.cz/pohybove-detektory/vnitrni-pohybove-detektory/jak-

funguje-pohybovy-detektor-%5Bb058%5D

https://cs.wikipedia.org/wiki/InfraCervené_zareni

Technické poznamky:

PIR senzor je schopny vyhodnotit zmény stavu jen v delSich ¢asovych Usecich - tzv. doba
zotaveni pro rozliSeni dvou naslednych udalosti je cca 5s.

Metodické poznamky:
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